Altes System:

Neues System:

Verschlusshebel wird Uber Zahnradgetriebe betatigt
Ein Motor kann nur einen Verschluss 6ffnen

Vollintegration in den Koffer, kein klassisches Gehause mehr
Motor treibt Mechanismus an (Linearumsetzung Uber Gewindestab, Linearmotor)
o Derzeit Schrittmotor, denkbar auch Servomotor/Stellmotor
o Servo-/Stellmotor haben Feedback ob Umdrehungszahl erreicht >
Zustandserfassung Offen/Geschlossen
o Bei Schrittmotor via Schleifkontakt oder Laser-Entfernungsmessung
Mechanismus mit mehreren|,Armen* i
Ein ,Arm“ kuppelt je einen Mechanismus fir einen Verschluss ein
(Bsp. 3 Arme = 3 Schldsser kdnnen entsperrt werden)
Je nachdem wie weit der Motor die Kupplung einfahrt, werden unterschiedlich viele Schlésser
entriegelt
Offnungsvorgang Uiber handischen Druck auf einen Betétiger auRen am Koffer
= Druck betatigt Vorrichtung zur Kraftibertragung (Hebel, Gestange, flexibler Draht)
= Gestange 6ffnet entsperrten Verschluss am Zielort




Funktion:
SchlieBsystem zur Vollintegration in eine bestehende und zu sichernde Umgebung (Box, Koffer):
Dezentrale Anordnung mehrerer, lageunabhangiger Schldsser mit zentraler Ansteuerung

Steuerung unterschiedlicher SchlieRzustande der einzelnen Schlésser
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Wirkprinzip:
1. EIN elektrisch angesteuerter Aktuator, durch einen autorisierten Anwender ausgeldst
2. Ein Motor treibt einen Mechanismus an
*  Motormoglichkeiten:
* Linearumsetzung liber Gewindestab
* Linearmotor
*  Schrittmotor
e Servomotor/Stellmotor
* Sensorikmoglichkeiten/ Zustandsmessung:

* Servo-/Stellmotor haben Feedback ob Umdrehungszahl erreicht,
Zustandserfassung Offen/Geschlossen Uber Sensorik

*  Bei Schrittmotor via Schleifkontakt oder Laser-Entfernungsmessung

* Schleifkontakt, Laser, Ultraschall, Nockenwellenzdahlung, Messung
einer Feder

3. Mechanismus steuert mechanisch die unterschiedlichen platzierten Schlésser an
*  Mechanikmoglichkeiten
LArm“ am Ende der Lineareinheit am Motor:

* Ein ,Arm“ kuppelt je einen Mechanismus fiir einen
Verschluss ein (Bsp. 3 Arme a 3 Schl6sser konnen entsperrt
werden)

* Je nachdem wie weit der Motor die Kupplung einfahrt,
werden unterschiedlich viele Schldsser entriegelt

4. Entriegelung Schloss (Deckel von Wanne)



«  Offnungsvorgang liber manuellen Druck auf einen Betatiger (AuRenseite des
Systems Box, Koffer)

*  Druck betétigt Vorrichtung zur Kraftibertragung (Hebel, Gestange, flexibler
Draht)

* Gestange 6ffnet entsperrten Verschluss am Zielort
5. Verriegelung Schloss (Deckel zu Wanne)
*  Manuelles zuklappen des Deckels
* Klinke fallt automatisch ins Schloss und verriegelt im ersten Schritt

* Entriegelung nur iber Betatigung des Knopfes moglich

* Die Arme haben unterschiedliche Langen, um
unterschiedliche SchlieRzustdande an unterschiedlichen
Schléssern zu ermoglichen

* Kabelziige an Aufnahme am Ende der Lineareinheit am Motor:
* Ein Kabelzug je Schlosseinheit

* Kabelzug ist in unterschiedlichen Langen an der Aufnahme
angebracht

« Uber Lange und Verfahrweg der Lineareinheit
werden unterschiedliche SchlieRzustande an den
Schléssern moglich




Anspriiche

1. Behaltnis, welches ein Aufnahmeteil und Verschlussteil aufweist, mit einem Schloss, umfassend
einen Schlossriegel und eine Riegelaufnahme, die kontrdar am Aufnahmeteil und am Verschlussteil
angeordnet sind, wobei das Schloss mit einem Arretiermittel versehenist,d ad ur ch
gekennzeichnet,dassdasSchloss und das Arretiermittel im Inneren des Behaltnisses
angeordnet sind, das Schloss mit dem seine SchlieRfunktion steuernden Arretiermittel verbunden ist,
das seinerseits mit einer von aullerhalb des Behaltnisses drahtlos steuerbaren Steuereinrichtung
verbunden ist.

2. Behiltnis nach Anspruchl,dadurch gekennzeichnet,dassdas
Arretiermittel elektrisch mit der Steuereinrichtung verbunden ist.

3. Behaltnis nach Anspruchl,dadurch gekennzeichnet,dassdas
Arretiermittel mechanisch mit der Steuereinrichtung verbunden ist.

4, Behaltnis nach Anspruch3,dadurch gekennzeichnet,dassdas
Arretiermittel mittels eines Kabelzugs oder Bowdenzugs mit der Steuereinrichtung
verbunden ist.

5. Behadltnis nach einem der Anspriiche3oder4,dadurch gekennzeichnet,
dass die Steuereinrichtung mit einem Elektromotor, das Arretiermittel (iber die mechanische
Verbindung bewegbar, versehen ist.

6. Behéltnis nach Anspruch5,dadurch gekennzeichnet,dassder
Elektromotor, versehen mit einem Spindel-Mutter-Getriebe, zu einem Linearantrieb
ausgebildet ist.

7. Behidltnis nach einem der Anspriiche 5oder6,dadurch gekennzeichnet,
dass der Elektromotor als Servo- oder Schrittmotor ausgebildet ist.

8. Behaltnis nach einem der Anspriiche 1 bis7,dadurch gekennzeichnet,
dass das Schloss mit einem von auRerhalb des Behéltnisses betatigbaren mechanischen
Offnungsmittel versehen ist.

9.Behéltnis,dadurch gekennzeichnet,dassesmitmehralseinem Schloss
gemaR der vorstehenden Anspriiche versehen ist.

10. Behaltnis nach Anspruch8und9,dadurch gekennzeichnet,dass
mehrere oder alle Schldsser mit ein und demselben Offnungsmittel betatigbar sind.

11. Behaltnis nach Anspruch10,dadurch gekennzeichnet,dassdiecein
oder mehreren Schldsser Gber Gestange, einen oder mehrere Bowdenziige oder Seilantriebe
mit dem Offnungsmittel verbunden und betitigbar sind.

12. Behaltnis nach Anspruch 10oder11l,dadurch gekennzeichnet,dassdie
Steuereinrichtung ein Selektionsmittel zur Auswahl eines oder mehrerer der Arretiermittel
aufweist.



14. Behaltnis nach Anspruch6und13,dadurch gekennzeichnet,dassdas
Selektionsmittel eine der Anzahl der anzusteuernden Arretiermittel entsprechenden Anzahl
von Armen aufweist, die eine unterschiedliche Ldnge aufweisen, und an denen die
mechanische Verbindung zu je einem Arretiermittel angelenkt ist welches durch die
Verfahrlange des Linearantriebs ansteuerbar ist.

15. Behaltnis nach einem der Anspriiche 5bis14,dadurch gekennzeichnet,
dass ein den Verfahrweg des Elektromotors detektierbar und zur Steuereinrichtung
rickkoppelbar ist.

16. Behaltnis nach Anspruch2,dadurch gekennzeichnet,dassdas
Arretiermittel einen Elektromagneten und einen elektromagnetisch betatigbaren
SchlieRbolzen umfasst, der in das Schloss ver- und entriegelbar eingreifbar ist, wobei der
Elektromagnet mit der Steuereinrichtung elektrisch verbunden ist.

17. Behaltnis nach einem der vorstehenden Anspriiche,dadurch
gekennzeichnet,dassdieSteuereinrichtung mit einer Stromversorgung
verbunden ist, die einen entnehmbaren und/oder von aulRen ladbaren Akkumulator
aufweist.



Konzept

» Zentralverriegelung fir Motorradkoffer
* Automatisches verriegeln bei Fahrtantritt
* Erhohung des Komforts bei Motorradreisen -

Weitere Anwendungsfelder
« Briefkastenschlosser

*  Spinde

« Dachboxen

« Verstaufacher auf Yachten




Konzept

* Urspringliches Konzept




Konzept

* SchlieBmechanismus - Erklarung:

 Einbau in Verschluss-Klappe
- Fixierung mit einer Uberwurf-

Mutter oder
Spange




Musteraufbau

* Einbau in Motorradkoffer




Bedienkonzept

* Systembeschreibung T

» Bedienung Uber Bluetooth/BLE EMS 3

* Smartphone/-Watch/Fernbedienung
e Kann auf Wunsch auch durch Annaherung
aktiviert werden —

.. . " ' ‘as
e Steuerung mehrerer Schldsser gleichzeitig Sa

moglich
Weitere Kommunikationskanale moglich
o Wifi
- UWB
* NFC
etc




Weitere Anwendungen

* Konzept Dachbox
* Einbau in Griff (festverbaut)

* Tausch des Zahnradantriebes durch einfachen ,Hammer“-formigen Verschluss

(Antrieb nicht notig) ' ‘ ‘

(Original Schloss)



Weitere Anwendungen

* Konzept mehrere Verschlisse
* Bedienkonzept Giber BLE bleibt gleich
e Fur Kundenldsung mussten mehrere Verschliisse eingesetzt werden



Verriegelungskonzept 1

Hubmagnet + direkte Verriegelung

Platine Batterie * Platine steuert beide
Hubmagnete(Solenoid)

Hubmagneten



Verriegelungskonzept 2

lung im Graben
Lasche Batterie Platine  Lasche g

Zahnrad Motor



Verriegelungskonzept 2

* Elektrischer Motor mit Laschen + Verriegelung im Graben

Lasche =

Lasche

Zahnrad Motor Batterie  Platine
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Verriegelungskonzept 3

* Elektrischer Motor + Haken Motor bewegt den Haken in den
Verschlussmechanismus

Motor Haken
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Verriegelungskonzept 4

Motor Flihrung
e Linearmotor + Draht + Bolzen

Draht in einer festen
Ummantelung

linear bewegtes
Element

- Flihrung

: \ Bolzen

\ .'
'\.\. ‘/'/ﬂ\
Batterie, Platine
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Verriegelungskonzept 4

* Linearmotor + Draht + Bolzen
* Linearmotor oder Bewegung
* nach linear umsetzen

* geplant Prinzip:Schraubenspindel+M -




Verriegelungskonzept 5

* AuBerhalb des Gehauses in Linearbewegung umsetzen

* Muss in beide Richtungen sperren

* Geplant war Prinzip Kurbelwelle oder Exzenterscheibe

Oberteil ————»

Antrieb —-——— |

Dichtung
Unterteil

_‘/NFC

. PCB
Federnkontakt

l

| Batteriefach mit CR2450

+ Betatiger

u
Mechanismus

Sperrelement
_// Gehiuse SW-Motech



Verriegelungskonzept 5

Beispielkonstruktion Konzept 5
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Verriegelungskonzept 6

Magnet: Scheibe/Stab D=10 mm, H=10 mm, Magnetisierung=n52
Platte: H=10 mm. Material=Reineisen

124 mm => 1772 kg
2

Haftkratt (icg)

0 5 10

Abstand (mm)

Haftkraftberechnung

. . . . ) . 2 Magnete: Scheibe/Stab D=10 mm, H=10 mm, Magnetisierung=N52
Der Motor schiebt den Magnet zwischen Sperrelemente hinein und damit werden die .

angezogen. Wenn Magnet weg ist, stolen die Feder die Sperrelementen nach auRen ab.

3
1.98 mm => 2.003 kg

Hefticraft (kg)

2

0 10 20

Abstand (mm)
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Verriegelungskonzept 6

[pe._

Am Ende der beiden Sperrelementen sind Magnete befestigt und ein an der Welle des
Motors. Der Motor dreht den Magnet um 180 Grad um, um die Polung zu andern und
auf die Sperrelemente zu wirken, beide Seiten gleichzeitig ziehen und
abstolRen(6ffnen und schliel3en).

Es wurde einen einfachen Test durchgefiihrt um Funktion zu prifen und ein Gefilihl zu
den Kraften zu haben: ein Magnet @10x2 mit Zylinderkopfschraube M4x20, ein

Magnet 210x1,5 mit Zylinderkopfschraube M4x20-> Anziehen ab dem Abstand von
14mm.
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Bewegungsumwandlung: Rotation-Translation

e Zahnstange + Zahnrad

* Schraubenspindel + Mutter s -

__________

* Kurbelwelle + Zylinder

e Exzenterscheibe

lllllllllll
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Bewegungsumwandlung: Rotation-Translation

* Kreuzschubkurbelgetriebe

* Nockenantrieb (+Feder)

* Kurvengetriebe

* Schneckengetriebe
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